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[bookmark: evaluación-1-introducción-a-la-robótica]Evaluación 1: Introducción a la Robótica
[bookmark: Xa0ee218e38d6c034677342a4f091bb7599a3565]Parte I: Preguntas de Opción Múltiple (Single Choice)
Instrucciones: Selecciona la opción correcta para cada pregunta.
1. ¿Cuál es el objetivo principal de un sistema automático de lazo cerrado?
0. Realizar tareas de forma secuencial sin comprobación.
0. Mantener un resultado cerca de un valor deseado mediante realimentación.
0. Sustituir completamente la intervención humana en todas las etapas.
1. En un sistema de control, ¿qué módulo es el encargado de captar parámetros del entorno y transformarlos en una señal comprensible?
1. Módulo de actuación o salida.
1. Módulo de control.
1. Módulo de percepción o entrada.
1. ¿Qué disciplina no se menciona como parte fundamental de la robótica?
2. Gastronomía.
2. Electrónica.
2. Inteligencia artificial.
1. Un robot que se utiliza en un entorno de fabricación industrial para soldar piezas se clasifica como:
3. Robot humanoide.
3. Robot industrial.
3. Robot doméstico.
1. ¿Cuál de los siguientes elementos es un actuador en un sistema de control de calefacción?
4. Termostato.
4. Sensor de temperatura.
4. Caldera.
1. La programación de un robot que avanza solo si un sensor detecta una línea negra y gira si no la detecta, es un ejemplo de estructura de programación:
5. Secuencial.
5. Repetitiva.
5. Condicional.
1. ¿Qué tipo de robot está diseñado para construir y manipular objetos a nivel atómico?
6. Robot espacial.
6. Nanorrobot.
6. Robot mascota.
1. ¿Qué plataforma de programación se utiliza para programar el robot educativo mBot?
7. Tinkercad Circuits.
7. mBlock.
7. MakeCode.
1. La placa de control Micro:Bit incorpora una pantalla LED de:
8.  píxeles.
8.  píxeles.
8.  píxeles.
1. ¿Qué tipo de sensor envía una señal acústica y recibe el eco para determinar la distancia de un objeto?
9. Sensor de color.
9. Sensor de ultrasonidos.
9. Sensor de línea.
[bookmark: parte-ii-preguntas-de-verdaderofalso]Parte II: Preguntas de Verdadero/Falso
Instrucciones: Indica si cada afirmación es verdadera (V) o falsa (F).
1. Un sistema de lazo abierto comprueba constantemente si el resultado obtenido se acerca a la temperatura deseada.
1. Los sensores de infrarrojos son elementos del módulo de actuación o salida.
1. La robótica educativa virtual permite visualizar los resultados de la programación de un robot a través de un software de simulación.
1. Un bucle anidado es un bucle Repetir dentro de otro bucle Repetir.
1. La placa Arduino Uno R4 Minima es una versión más antigua y con menos prestaciones que la Arduino Uno R3.
[bookmark: solucionario-evaluación-1]Solucionario Evaluación 1
[bookmark: Xa81061fbb139a289009fa3f1e7ccc55190e55aa]Parte I: Preguntas de Opción Múltiple (Single Choice)
1. b) Mantener un resultado cerca de un valor deseado mediante realimentación.
1. c) Módulo de percepción o entrada.
1. a) Gastronomía.
1. b) Robot industrial.
1. c) Caldera.
1. c) Condicional.
1. b) Nanorrobot.
1. b) mBlock.
1. b)  píxeles.
1. b) Sensor de ultrasonidos.
[bookmark: parte-ii-preguntas-de-verdaderofalso-1]Parte II: Preguntas de Verdadero/Falso
1. Falso. (Esto describe un sistema de lazo cerrado).
1. Falso. (Son elementos del módulo de percepción o entrada).
1. Verdadero.
1. Verdadero.
1. Falso. (La R4 Minima es la versión más reciente y mejorada).
[bookmark: evaluación-2-introducción-a-la-robótica]Evaluación 2: Introducción a la Robótica
[bookmark: X4f1f58f3ef5defbde4788c56bd0023138cf118d]Parte I: Preguntas de Opción Múltiple (Single Choice)
Instrucciones: Selecciona la opción correcta para cada pregunta.
1. ¿Qué característica define a un automatismo?
30. Requiere la intervención constante de un ser humano.
30. Funciona sin la intervención de ningún elemento externo.
30. Solo puede realizar tareas repetitivas.
1. ¿Cuál de los siguientes no es un elemento del módulo de control?
31. Tarjetas programables.
31. Circuitos electrónicos basados en transistores.
31. Sensores de distancia.
1. La robótica es la rama de la ingeniería que se ocupa del diseño y la aplicación de máquinas para realizar operaciones o tareas que habitualmente realizan:
32. Solo robots.
32. Las personas.
32. Animales.
1. Un robot que aspira y limpia el suelo de un hogar se clasifica como:
33. Robot educativo.
33. Robot doméstico.
33. Robot médico.
1. ¿Qué componente de un robot es responsable de transformar las señales del módulo de percepción en acciones físicas?
34. El cerebro del robot.
34. Los actuadores.
34. Los sensores.
1. Cuando un robot sigue una secuencia fija de instrucciones sin interactuar con el entorno, se dice que su programación es de tipo:
35. Condicional.
35. Secuencial.
35. Repetitiva.
1. ¿Qué tipo de robot se diseña con aspecto humano y está destinado a realizar tareas o movimientos propios de un ser humano?
36. Robot humanoide.
36. Robot mascota.
36. Robot industrial.
1. ¿Qué entorno de simulación permite programar un robot virtual utilizando un lenguaje basado en bloques y no requiere instalación?
37. Arduino IDE.
37. mBlock.
37. VEXcode VR.
1. ¿Qué elemento de la placa Micro:Bit permite generar notas musicales?
38. El acelerómetro.
38. El buzzer/piezoeléctrico.
38. La brújula.
1. ¿Cuál es la función principal de un sensor de línea en un robot?
39. Detectar obstáculos.
39. Medir la temperatura.
39. Detectar una línea negra sobre un fondo blanco.
[bookmark: parte-ii-preguntas-de-verdaderofalso-2]Parte II: Preguntas de Verdadero/Falso
Instrucciones: Indica si cada afirmación es verdadera (V) o falsa (F).
1. Un sistema de lazo abierto, como una lavadora, no comprueba si el resultado final de sus acciones es el adecuado.
1. El módulo de control de un sistema de control es el encargado de recibir las señales del módulo de actuación.
1. Los robots médicos se caracterizan por su gran tamaño y su uso en cirugías invasivas.
1. En la programación de robots, el hardware del robot (sensores, módulo de control y actuadores) debe ser considerado.
1. La plataforma GearsBot permite diseñar tu propio robot móvil con los sensores que desees incorporar en el chasis.
[bookmark: solucionario-evaluación-2]Solucionario Evaluación 2
[bookmark: X927068d00ea8a3008d41dbbe51ac17592c79676]Parte I: Preguntas de Opción Múltiple (Single Choice)
1. b) Funciona sin la intervención de ningún elemento externo.
1. c) Sensores de distancia.
1. b) Las personas.
1. b) Robot doméstico.
1. b) Los actuadores.
1. b) Secuencial.
1. a) Robot humanoide.
1. c) VEXcode VR.
1. b) El buzzer/piezoeléctrico.
1. c) Detectar una línea negra sobre un fondo blanco.
[bookmark: parte-ii-preguntas-de-verdaderofalso-3]Parte II: Preguntas de Verdadero/Falso
1. Verdadero.
1. Falso. (Recibe señales del módulo de percepción).
1. Falso. (Se caracterizan por su precisión, miniaturización y uso en telecirugía y cirugía mínimamente invasiva).
1. Verdadero.
1. Verdadero.
[bookmark: evaluación-3-introducción-a-la-robótica]Evaluación 3: Introducción a la Robótica
[bookmark: Xd9347d1ebe5242009084bdd6b56ad25c7b37542]Parte I: Preguntas de Opción Múltiple (Single Choice)
Instrucciones: Selecciona la opción correcta para cada pregunta.
1. ¿Qué tipo de sistema automático es el control de luces de un coche al entrar en un túnel?
60. Lazo abierto.
60. Lazo cerrado.
60. Manual.
1. ¿Cuál de los siguientes no es un elemento del módulo de percepción o entrada?
61. Sensor de temperatura.
61. Cámara integrada.
61. Motor.
1. ¿Cuál es la principal ventaja de la inteligencia artificial en la robótica moderna?
62. Reduce el coste de fabricación de robots.
62. Permite a los robots aprender por sí mismos y tener mayor autonomía.
62. Simplifica el diseño mecánico de los robots.
1. Los drones y robots aéreos se caracterizan por:
63. Desplazarse por el aire sin tripulación a bordo.
63. Realizar tareas domésticas.
63. Tener aspecto de mascota.
1. En un robot, ¿qué elementos suelen ser los actuadores que le permiten desplazarse o manipular objetos?
64. Sensores de tacto.
64. Motores.
64. Tarjetas de control.
1. Un robot que repite una secuencia de acciones un número determinado de veces utiliza una estructura de programación:
65. Condicional.
65. Secuencial.
65. Repetitiva.
1. ¿Qué tipo de robot está preparado para la enseñanza de la robótica y es fácil de programar, a menudo con lenguajes gráficos?
66. Robot espacial.
66. Robot educativo.
66. Robot humanoide.
1. ¿Qué plataforma de programación se utiliza para programar la placa Arduino Uno y es similar al entorno de Scratch?
67. MakeCode.
67. Tinkercad Circuits.
67. mBlock.
1. La placa de control Micro:Bit dispone de conectores para su uso con pinzas de cocodrilo, lo que facilita la conexión de sensores o actuadores externos. ¿Cuántos conectores tiene?
68. Dos.
68. Cuatro.
68. Seis.
1. ¿Qué tipo de sensor se activa al ser presionado y envía una señal eléctrica al módulo de control del robot?
69. Sensor de color.
69. Sensor de tacto (bumper).
69. Sensor de luz (LDR).
[bookmark: parte-ii-preguntas-de-verdaderofalso-4]Parte II: Preguntas de Verdadero/Falso
Instrucciones: Indica si cada afirmación es verdadera (V) o falsa (F).
1. Los sistemas automáticos están compuestos por un conjunto de elementos eléctricos, electrónicos y neumáticos conectados entre sí.
1. El cuerpo humano no dispone de un sistema de control completo.
1. Los primeros robots se diseñaron pensando principalmente en aplicaciones domésticas.
1. La programación en código Python es una de las opciones para programar robots en el simulador GearsBot.
1. El robot educativo mBot incorpora un sensor de ultrasonidos capaz de detectar obstáculos en un intervalo de entre 3 cm y 4 m de distancia.
[bookmark: solucionario-evaluación-3]Solucionario Evaluación 3
[bookmark: X77b35cdeb9c2a0e90e5dd14b8302197b78fc02a]Parte I: Preguntas de Opción Múltiple (Single Choice)
1. b) Lazo cerrado.
1. c) Motor.
1. b) Permite a los robots aprender por sí mismos y tener mayor autonomía.
1. a) Desplazarse por el aire sin tripulación a bordo.
1. b) Motores.
1. c) Repetitiva.
1. b) Robot educativo.
1. c) mBlock.
1. b) Cuatro.
1. b) Sensor de tacto (bumper).
[bookmark: parte-ii-preguntas-de-verdaderofalso-5]Parte II: Preguntas de Verdadero/Falso
1. Verdadero.
1. Falso. (El cuerpo humano dispone de un completo sistema de control).
1. Falso. (Los primeros robots se diseñaron pensando en aplicaciones industriales).
1. Verdadero.
1. Verdadero.
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